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2-finger Gripping Overall
parallel force at stroke
grippers, pneumatic 6 bars (N) in mm
OPP 40 110 / 5 / 0.08 .
OPP 50 125 260 8 4 0.15 . 2 flng(.ers
Device to maintenance
OPP 64 220 450 12 6 0.28 .
OPP 80 360 720 16 8 0.5 the gripping force
- Adjustable stroke
OPP 100 560 1160 20 10 0.81
OPP 125 910 1860 26 13 1.35
OPP 160 1640 3200 32 16 2.6
Page 5
GSO 40 110 / 5 / 0.12
GSO 50 125 260 8 4 0.25 2 fingers
GSO 64 225 470 12 6 0.39 Rating IP 67
GSO 80 375 775 16 8 0.68 Device to maintenance
GSO 100 625 1300 20 10 1.1 the gripping force
GSO 125 1025 2130 26 13 1.9 Force intensified
GSO 160 1560 3040 32 16 3.65
Page 13
PLG 25 460 80-120 1.7 ...
PLG 40 1050 120 - 200 3,6... 2 fingers
PLG 60 2400 120 - 400 5.6 ... IP30 IP54
Maintenance
the gripping force
Large strokes
Page 27
PSG 100 10000 200 36
2 fingers
High gripping force
Large strokes
Page 39
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Pneumatic / Overall
hydraulic swivel ;’o':g:lse(;t) stroke
actuator in mm
PAO 15 1 / 0° - 180° 0.7 B
PAO 20 2 / 0° - 180° 1 20 or 30205;:;8:‘
PAO 30 6.5 / 0°-180 2.5 0° - 90° or 0° - 180°
PAO 40 115 / 0° - 180° 45 Air distribution
PAO 50 23 / 0°-180° 8.2 Position control
PAO 60 37 (74) 0°-180° 12.7 Position adjustement
Damping
shock absorber
Page 43

Linear Cylinder diameter

actuator tg:";L;T_SN
MSR 08 2x8/59 10 - 50
MSR 12 2x12/129 20-100 Cross roller
MSR 16 2x16/235 30-125 guide
MSR 20 2x20/365 30-150 Double cylinder
MSR 25 2x25/577 30- 150 Speed 0.5 + 0.7 m/s

Shock absorbers
Adjustable position-

Page 49
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series OPP
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ OPP

Technical data Technische Daten

- Range of operating pressure : 2-8 bar - Betriebsdruck : 2 bis 8 bar
- Repeatability accuracy: OPP-40..125 0.01 - Wiederholgenauigkeit: OPP-40..125
mm; OPP-160 0.02mm over 100 cycles 0.01 mm; OPP-160 0.02mm Uber 100
- Operating temperature: from -10°C to Schaltspiele
90°C; version up to 130°C upon request - Betriebstemperaturbereich von -10°C
_ Operating principle: wedge-hook bis 90°C; bis zu 130 ° C auf Anfrage
kinematics - Wirkprinzip: Keilhakenprinzip
- Housing material: high tensile hard- swangsgefihrt tber schrage Ebene

coated aluminium alloy, hard-anodized - Material : Gehause aus hochfester

- : Aluminiumlegierung harteloxiert
- Material of functional parts: treated : . < ’
ground steel Funktionsteile aus gehartetem Stahl

; PR : b g - Betatigung: pneumatish, Uber
Actuation : pneumatic, with filtered gefilterte Druckluft (10 pim): trocken,

compressed air (10 pm): dry, lubricated , - .
or non-lubricated (DIN IS0 8573-1:644) g0t oder ungedit (DIN1S0 85731

- MENTIEnEmaE: o Meliiciends i) Wartungsfrei: bis 1.5 Mio. Schaltspiele

for the first 1.5 million cycles ) _ _
- Suitable for internal/external gripping - Fdr Innen- und AuBengreifen geeignet
- Schutzart IP 40

- Rating IP 40
o e o - Druckluftanschusse: Gber die
- Air cibbectuibs: sides and base Seitenflachen-Grundflachen

- M5 pressurisation on both sides - M5 Sperrluftanschluss méglich
- Warranty 24 months - 24 Monate Garantie
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series OPP

2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ OPP

Hose-free direct connection page 180

MaBe fur schlauchlosen Direktanschluss Seite 180

oo Magnetic limit switch seat type R626
i < (OMIL) or BMF 214K-PS (Balluff)
o
3 o) Hubfrage (iber Magnetschalter Typ R626
5 (¢ A (OMIL) oder BMF 214K-PS (Balluff)
w— |3
> |'C
g 5 B+ 0.02
_ dy ]
‘l‘ R ; BT AS TS
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RN o | |
o .
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1k - 7 Y — e
- H 4’ é_ ‘ é |
o /‘ \ \ L
| ,oP oL, | !
‘ N I
O ‘ o
Kl c ™~ -
L opening closing
Bush for proximity AA Bffnen da “SchiieBen
Bohrun fir
Naherungsschalter AA
F
. . pressurisation -1 only for OPP 40 1
OPP 40 pressurisation only on this side —
- - Druckhaltung nur fir OPP 40
Sperrluftanschluss auf dieser Seit nur
7 - e 0.2
2R
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OPP 40 6.8 21.5 14.8 149 8 5 M25 M2 4.8 4.8

OPP 50 57 35 226 22 87 255186 30 19 12 6 M3 M25 58 58 18 / 10 4 11 3.3
OPP 64 64 42 27 27 10 2852065 36 212 13 8 M4 M3 7.2 72 25 4 11 4 139 4.2
OPP 80 80 52 37 32 12 37 26.1 42 268 16 8 M5 M3 74 9 15 4 13 4 15 5.1
OPP 100 100 66 47.4 38 17 47 327 50 333 20 10 M6 M3 9 11 28 5 15 5 19 6.6
OPP 125 125 82 61 45 20 61 39 60 46 24 12 M6 M3 105132 38 6 18 6 225 9
160 160 100 75 56 245 77 59 32 10.5 14 6 6 205 9
Iﬂlﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ!ﬂﬂﬂ
OPP 40 14.8 12 3.2 22 247 233 8
OPP 50 13 85 M5 / 145 5 2 181 / 42 25 58 16 39 24 31 29 10 6 M4
OPP 64 15 10 M5 20 175 6 25 225 56 52 25 5 188 4 31 39 37 10 6 M5
OPP 80 20 10 M5 40 20 8 25 30 69 63 25 174 21 42 40 49 47 12 6 M5
OPP 100 24 14 M5 50 25 10 3 32 88 81 3 21 245 46 49 55 53 15 7 M6
OPP 125 26 14 M5 60 30 10 3 376 111 100 3 24 32 46 63 63 61 15 7 M8
OPP 160 32 17 M5 76 28 14 4 144 125 30 40 46 7 M8
IHHIIIIIIIH =
welght finger (mm)
code1|code2
Hub pro
Finger (mm)
Code1 Code2
OPP 40 35 4 186 3.2 83 4 / 0.08 25 /
OPP 50 4 5 255 5 1 18 11 39 20 M5 M3 6 /55 M5 [/ 0.15 4 2
OPP 64 4 6 33 5 14 16 12 25 20 M5 M3 6 5 6 M5 M5 0.28 6 3
OPP 80 4 6 395 5 19 19 14 / 25 M5 M3 6 6 8 M5 M8 05 8 4
OPP 100 4 6 46 6 21 25 21 3 30 1/8 M3 6 5 6 M5 M8 0.81 10 5
OPP 125 55 6 53 6 23 24 30 31 30 18 M5 6 6 10 M5 M8 135 13 6.5
OPP 160 5.5 6 61 8 28 38 44 31 35 1/8 M5 6 7 12 M5 M8 26 16 8
STRar G | fordoubie | ofmeria |ofcommendedweight | Appro ime | Mex finge enth
code 1 | code 2 | Stroke (cm’) (Kgem?) code 1 code 2
e | Crlloibeis | Lt | e sceei ) Mo ogrinae
b ] (Kgem?) Vers. 1 Vers.2 |6 i C1 2
OPP 40 110 / 2.2 0.13 0.55 / 0.02 0.02 50 / 0.1
OPP 50 125 260 4.3 0.39 0.63 1.3 0.02 0.02 64 60 0.18
OPP 64 220 450 7.6 0.94 1.1 2.25 0.03 0.03 80 75 0.35
OPP 80 360 720 17.7 2.55 1.8 3.6 0.04 0.04 100 95 0.6
OPP 100 560 1160 34 6.33 2.8 5.8 0.07 0.07 125 115 1.1
OPP 125 910 1860 68 16.2 4,5 9.3 0.1 0.1 160 150 2.1
OPP 160 1640 3200 134 50 8.2 16 0.15 0.15 200 190 3.5

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and PLC/CNC
reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when determining
cycle times.

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. - finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu berucksichtigen.

Transportable weight calculated with p = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater. The gripping force is the
arithmetic sum of the individual finger forces at the fingers at “I” mm distance at 6 bar. Finger weight in kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht berechnet mit y = 0.1 and fs = 2. Bei Formschluss sind gréBere Massen méglich. Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “I” mm bei 6 bar. Eingenmasse in Kg.
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Greifkrafterhaltung
Version MC (AuBBengreifen)

Device to maintenance the gripping force
Code MC (closing) MA (opening)
oder MA (Innengreifen)

Max finger
lengh code o
Magnetic limit switch seat type R626
C1 Cc2 (OMIL) or BMF 214K-PS (Balluff)
Max. Fingerldnge Hubfrage tiber Magnetschalter Typ R626
Version (OMIL) oder BMF 214K-PS (Balluff)
OPP 40 45 / 1 L ‘
OPP 50 58 55 o
nl i '
OPP 64 72 70 ‘*95 77777 1l é%}
OPP 80 90 85 \ ! \
@\ S d
OPP 100 115 105 Safo) S
OPP 125 145 135 7 ! =
OPP 160 180 170 opening closing
Offnen SchlieBen

Gripper [Gripping forceonly with spring [  Approx. grippin
Type weight | (N) with fixed elastlaty time only with
(kg) . Q spring (s)
SchlieBkraft Giber Feder (N) . .
beim AuBenspannen SchlieBzeit nur
.l c2 uber Feder (s)

OPP 40 17.1 20.1 33.8 324 9.1 17.1 115 0.09 37 68 / / 0.035
OPP 50 26 305 47 45 16 27 189 4.2 0.2 41 75 90 160 0.035
OPP 64 28 355 57 5 18 319 209 5.1 0.37 85 180 180 300 0.04
OPP 80 30 38 67 65 18 33 209 5.1 0.6 150 330 300 440 0.05
OPP 100 41 51 81 79 26 45 30 6.6 1 225 420 460 660 0.09
OPP 125 45 60 93 91 30 525 34 85 1.85 370 700 750 1300 0.18
OPP 160 58 68 117 114 40 605 44 85 3.3 540 1100 1100 1750 0.25

Minimum operating pressure 4.5 bar, max 6.5 bar.
Betriebsdruck mindestens 4.5 bar, max 6.5 bar.

The mechanical gripping force maintenance devise ensures a minimum gripping force even in case of pressure drop. This act as closing
force in the MC version and as opening force in the MA version. In additional, the gripping force maintenance devise can also be used
for increasing the gripping force or for single-acting gripping.

Die mechanische Greifkrafterhaltung stellt auch bei Druckabfall eine Mindestgreifkraft sicher. Diese wirkt bei der MC-Variante als
SchlieBkraft, bei der MA-Variante als Offnungskraft. AuBerdem l3sst sich die Greifkrafterhaltung auch als Greifkrafterhdhung oder fir
einfach wirkendes Greifen nutzen.

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and PLC/CNC
reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when determining
cycle times.

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. — finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu berticksichtigen.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series OPP
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ OPP

Finger load

Fingerbelastung
MT CcA mT
L e
i OPP 40 200 10 5 8
| | ﬁ OPP 50 400 18 10 15
! OPP 64 600 35 30 30

\

|

[

OPP 80 1000 60 40 45
OPP 100 1500 100 55 65
OPP 125 2500 120 70 95
—_ OPP 160 4000 160 85 125

The indicated force and moment are static values, apply per base jaw and may
—-1©—©G—— — -G *i** occur simultaneously. MR may arise in additional to the moment generated by

the gripping force itself.

MF  Die angegebenen Krifte und Momente sind statische Werte, gelten je
‘ Grundbacke und durfen gleichzeitig auftreten. MR darf zusatzlich zu dem durch
die Greifkraft erzeugten Moment auftreten.

Adjustable stroke - code AST Einstellbarer Hub - Code AST
= e
opening\ L R m

adjustable stroke L
\T-F ‘ H OPP 64 211 15 435 48 5
N J— L
(N
i
tj w T | CODE 1 CODE 2
o —J
— Nl @@ T

OPP 100 18 2.8 1.5

G max

closing opening

OPP 100 332 25

Max operating pressure 4.5 bar.
Maximale Betriebsdruck 4.5 bar.

Hose-free direct connection Schlauchloser Direktanschluss

O-Ring @2x1 0O-Ring @3x1 O-Ring @4x1.5
Grigper Grip.per Gripper
M2 Greifer M3 Greifer M5 Greifer
TR 8 TR 8 TR -
- S L S - -
| | | ]
| / 1. 1.
vaRd | pans
61.5
b4 35 @7

Adapter plate Adapter plate Adapter plate

Adapterplattenseite Adapterplattenseite Adapterplattenseite

QMiL Via A. De Francisco 128 - Tel. +39.011.821.11.81 - Fax +39.011.895.44.62 - 10036 Settimo T.se (To) - Italy
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series OPP
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ OPP

Gripping force at 6 bar in N at | mm Greifkraft (N) in Abhdngigkeit
der Fingerlange “1" (mm) bei 6 bar

N OPP 40
- 300
=_ [l |
o T o 200
(¢} O

; 100
- code 1, closing
- Version 1, AuBengreiffen

- code 2, closing

- Version 2, AuBengreiffen T T T T T T

10 20 30 40 50 60 mm
N OPP 50 N OPP 64
400 750 —
300~ — 600
\\\\ \\\
—— 450 — T
200 = T -
300 = ——
100—  150_ 
T T T T T T T T T T T T T T
10 20 30 40 50 60 70 MM 10 20 30 40 50 60 70 8 MM
N OPP 80 N OPP 100
1200 2000
1600
900 L

—— 1200 -

600 — —— -

—— 800 T —

S ‘  400 — 

T T T
25 50 75 100 MM 15 30 45 60 75 90 105 120 MM
N OPP 125 N OPP 160
2500
4000
20004~ _ S~
—— 3000 ——
1500 T — ———
- 2000 -
1000—\ \
500 1000
T T T T T T T T
30 60 90 120 150 MM 30 60 90 120 150 180 210 MM
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series OPP
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ OPP

Maximum permitted finger projection Maximal zuldssige Auskragung

| Y
| N
1
— — = Y Z in mm OPP 40
T 60
1
1% 1] |
= | =1 40—
. . . . 30
Zmax: max lenght of finger with terminals inside the
dimensions of the housing 20
Zmax: Maximale Lénge der Finger mit Klemmen innerhalb
der Dimensionen des Geh&uses 10
T T T T
10 20 30 40 .
Z in mm Z in mm Y in mm
80— 100
e OPP 50 e OPP 64
80
60 i
50—+ 60 -
40— 50
30 40
30
20 o
10 10
T T T T T T T T T T T T
10 20 30 40 50 10 20 30 40 50 60 70
7 i G Y in mm 7 9 [ Y in mm
100+ OPP 80 120 — OPP 100
90
80 100
70 |
60— 80
50 60 -
40—
30— 40
20 204
104
T T T T T T T T T 1 T T T T T T T 1
10 20 30 40 50 60 70 80 . 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 .
7B Y in mm 2 AR [ Y in mm
1754 200
150 OPP 125 175 OPP 160
1004 1254
1004
75—
75
50 50+
254 25
T T T T T T T T T T T T T T T
20 40 60 80 100 120 140 10 20 40 60 80 100 120 140 160
Y in mm Y in mm

The curve applies to the version C1. For the other version, the curve will be parallel but offset in line with the max. permitted finger
length.

Die kurve gilt fur die Grundversion C1. Fur andere Versionen muss die kurve entsprechend deren max. zulassiger. Fingerlange parallel
versetzt werden.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series OPP
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ OPP

Top jaws blanks Aufsatzbackenrohlinge

M
Typ glltig
| |
@ @ \% GS-...-40 OPP 40
o] 7\ N
GS-...-50 OPP 50
‘ ‘ Zi GS-..-64 OPP 64
B ¢ $0.02 \@(

GS-...-80 OPP 80
GS-...-100 OPP 100
97 GS-...-125 OPP 125
GS-...-160 OPP 160

If the max. permitted finger weight is exceeded, it is imperative to
throttle the air pressure so that the jaw movement occurs without any
hitting or bouncing. Service life may be reduced.

© Wenn der max. zuldssigen Fingergewichtes Uberschritten wird, ist es
unerlasslich, um den Luftdruck zu drosseln, so dass der Kieferbewegung
erfolgt ohne schlag- und prell. Die Lebensdauer kann sich verringern.

T T :J_}_L:
o | Each kit included one jaw and two screws.
M : . Materials: high tensile aluminium alloy or steel 18 NiCrMo5.
¢
0 Jedes kit erhalten eine Backe und zwei Schrauben.
@pi+0:025 Materialen: hochfestem Aluminium oder Stahl 18 NiCrMo5.

IIIIIIII ﬁiﬂm::::m c°de I verSion
Aluminium Steel
Aluminium Stahl
GS .40 27 4 8 4 2 36 40 222 4 10 4 10 5 GS-CC-40 GS-LL-40
GS .50 34 5 12 5 2 455 50 30 65 15 65 15 6 GS-CC-50 GS-LL-50
GS .64 45 5 13 6 25 595 64 32 85 20 85 20 8 GS-CC-64 GS-LL-64
GS ..80 55 6 16 8 25 745 80 41 115 25 9 22 10 GS-CC-80 GS-LL-80
GS ..100 66 7 20 10 3 945 100 51 125 30 125 30 11 GS-CC-100 GS-LL-100

GS ..125 66 95 24 10 3 1195 125 60 145 35 145 35 11 GS-CC-125 GS-LL-125
GS ..160 11 10 32 14 4 151 160 80 16 40 16 40 18 GS-CC-160 GS-LL-160

Ordering example Bestellbeispiel

. S Device to .
Code For internal bushes indicate - N For adjustable stroke
Type 102 B + lelvel AL UL the gripping injdicate AST
force, indicate MC o MA
T Version ': :I: rﬁ:"i‘;‘:ﬁ:ﬂ%gt Greifkrafterhaltung, Fiir Einstellbarer Hub Code
yp 1 oder 2 Du r?:h messer anzuzeigen, MC oder MA AST
(@ B8 MC AST

OPP 100
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

Technical data Technische Daten

- Range of operating pressure : 2.5-8 bar - Betriebsdruck : 2.5 bis 8 bar

- Repeatability accuracy: 0.01 mm over - Wiederholgenauigkeit: 0.01 mm Uber
100 cycles 100 Schaltspiele

- Operating temperature: from -10°C to - Betriebstemperaturbereich von -10°C
90°C; version up to 130°C upon request bis 90°C; bis zu 130 ° C auf Anfrage

- Operating principle: wedge-hook - Wirkprinzip: Keilhakenprinzip
kinematics swangsgefuhrt Gber schrage Ebene

- Housing material: high tensile hard- - Material: Gehause aus hochfester
coated aluminium alloy, hard-anodized Aluminiumlegierung harteloxiert,

- Material of functional parts: treated Funktionsteile aus gehartetem Stahl

ground steel - Betatigung: pneumatish, Gber gefilterte
- Actuation: pneumatic, with filtered Druckluft (10 um): trocken, gedlt oder

compressed air (10 pm): dry, lubricated ungedlt (DIN ISO 8573-1: 644)
or non-lubricated (DIN ISO 8573-1:644) - Wartungsfrei: bis 1.5 Mio. Schaltspiele

- Maintenance: no maintenance required - Fir Innen- und AuBengreifen geeignet
for the first 1.5 million cycles - Schutzart IP 67

- Suitable for internal/external gripping
- Rating IP 67
- Warranty 24 months

- 24 Monate Garantie
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO

2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

Hose—free direct Magnetic limit switch seat
connection type R626 (OMIL) or

s el GBS BMF 214K—PS (Balluff)
9 Pag Magnetische Endschalter
MaBe fur

A Sitz OMIL Typ R626
Schlauchloser Direktanschluss oder Balluff BMF 214=K=PS
siehe folgende Seiten

i GSO

1 only for GSO 40
nut fir GSO 40

J -0.2
D +0.02
| —
|
S
i hd
o
g
\
i if
- i‘

cL ‘ or [ ] L
Q| oV
C
opening closing
sffnen schliefen
S only for GSO 40 1
W nut flir GSO 40
d
a 02 : - g M +0.02
o
o H
L — T =1 > %
e| i 1EE o= ‘
|7 \ﬁ ’’’’’’’’’ [ i
| | - ‘E;:j + — | _
N P &
Y V = i
1 / I x| 5 OP/ | T |
Ff I | iSS = % |
) E
2= \5 [e} < hq
u— H
o
- n/hs
bushes Q
N hiilse e/h2
bushes
1 only for GSO 40 Boo2 hiilse
nut flir GSO 40 #N
o
1+‘- l i L 1
0060 609 |
J 0T i | i |
g S +H—t—tE e
11 I PRI | LD -
CROCORCER
T T t
stroke
hub H

only for GSO 40
nut fir GSO 40
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO

2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

Type
T Y
GSO 40 54 32 20 18 68 22 5 24 5 48 47 14 85 26 65 56

\'}
316 11 M25 38 181 M3 155

GSO 50 696 35 26 22 87 24 71 301 3375 14 6 M3 4 58 58 18 25 M4 235 11 33 9 79
GSO 64 801 42 27 27 10 31 8 361 456 152 & M4 52 72 72 25 2975 M5 23 12 42 145 79
GSO 80 97 52 37 32 12 40 95 41 5 20 8 M 6 72 9 24 36 M5 34 15 52 16 104
GSO 100 1206 66 474 38 17 49 1225 501 63 225 10 M5 & 9 106 35 415 M6 42 14 66 21 104
GSO 125 1516 8 61 45 20 63 154 601 725 28 12 M6 100 105 14 38 4635 M8 405 18 9 21 124
GSO 160 1946 100 75 5 245 74 198 721 89 35 12 M8 125 11 14 4 55 M8 51 20 9 27 139

Gripper Stroke for
weight finger (mm)
Type code 1 | code2

Typ Eigen- Hub pro
masse Finger (mm)
(kg) cod. 1 | cod.2

GSO 40 5 4 " 4 19 21 16 M3 2 8 4 4 3 20 M3 M2 2 155 012 25 /
GSO 50 52 37 145 5 27 21 20 M5 25 10 5 5 35 20 M5 M3 25 17 0,25 4 2
GSO 64 5 4 18 6 25 21 2 M5 25 10 6 6 35 20 M5 M3 25 21 0,39 6 3
GSO 80 6 42 20 8§ 25 28 30 M5 25 12 6 6 35 25 M5 M3 25 23 0,68 8 4
GSO 100 6 45 24 8§ 25 3 32 M5 3 15 8 6 35 30 18 M3 3 21 1.1 10 5
GSO125 20 52 26 10 3 35 40 M 3 15 8 6 55 30 18 M5 3 315 19 13 6,5
GSO 160 29 46 28 12 3 35 50 M 3 18 8 6 55 30 18" M5 3 40 3,65 16 8
Type 6 bar (N) for double stroke| inerzia part for transport (Kg) _ (s) . code weight
code 1 | code2 (cm?) (Kgem?), code 1 | code 2 opening closing c1 c2
q . Massentrég- Max. empfohlenes . q
Typ \I&raft bGe: 6 ioar ()] :ng%‘f;:;?:t:g ht:nit:nmto ; WerkSt?Eg?etht . SChll((:;!ZEIt. Fingerlanr:lga: Versiol Ma_ﬂ:xpro
ers. 1 Vers. 2 (cm3) (Kgem?) Vers. 1 Vers. 2 offnen schlieBen c1 c2 finger
GSO 40 110 / 25 0,1 0.55 = 0,03 0,03 40 = 0,01
GSO 50 125 260 5 09 0,6 13 0,03 0,03 50 40 0,15
GSO 64 225 470 9 19 11 23 0,04 0,04 64 50 03
GSO 80 375 775 21 4,75 18 38 0,05 0,05 80 64 05
GSO 100 625 1300 40 1,7 31 6,5 0,09 0,09 100 80 0,95
GSO 125 1025 2130 81 45,6 51 10,6 0,13 0,13 125 100 1,75
GSO 160 1560 3040 157 98,3 78 152 0,19 0,19 160 125 3

Minimum operating pressure 2.5 bar, max 8 bar / Betriebsdruck mindestens 2.5 bar, max 8 bar

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and PLC/CNC
reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when determining
cycle times.

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. - finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu bertcksichtigen.

Transportable weight calculated with = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater. The gripping force is the
arithmetic sum of the individual finger forces at the fingers at “I” mm distance at 6 bar. Finger weight in kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht berechnet mit =0.1 and fs = 2. Bei Formschluss sind gréBere Massen méglich. Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “I” mm bei 6 bar. Eingenmasse in Kg.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

Device to maintenance the gripping force - Code MC (closing) MA (opening)
Greifkrafterhaltung - Version MC (AuBengreifen) oder MA (Innengreifen)

GSO MC -
Magnetic limit switch seat
GSO MA type R626 (OMIL) or

BMF 214K—PS (Balluff)

Magnetische Endschalter
Sitz OMIL Typ R626
oder Balluff BMF 214—K-PS

s 7 8]
,7,,i‘ ,,,,, J‘r ,,,,, ‘f,,i, |
cL } ope\g ]
openin N\_closing

Offnen schlieBen

The mechanical gripping force maintenance devise ensures a minimum gripping force even in case of pressure drop. This act as closing
force in the MC version and as opening force in the MA version. In additional, the gripping force maintenance devise can also be used
for increasing the gripping force or for single-acting gripping.

Die mechanische Greifkrafterhaltung stellt auch bei Druckabfall eine Mindestgreifkraft sicher. Diese wirkt bei der MC-Variante als

SchlieBkraft, bei der MA-Variante als Offnungskraft. AuBerdem lasst sich die Greifkrafterhaltung auch als Greifkrafterhéhung oder fiir
einfach wirkendes Greifen nutzen.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

EENDEDOOEE
Typ

27,1 40,6 24,5 114
GSO 50 26 30,5 385 53,5 16 395 189 43
GSO 64 28 36 47,75 63,6 18 41 209 53
GSO 80 30 38 54 74 18 52 20,9 55
GSO 100 41 50 67,5 89 26 68 299 6,5
GSO 125 45 5 7635 1025 30 705 339 85
GSO 160 58 68 97,5 129 40 91 439

Type ouste soke| OF parfor wansport | Gothi | APPRRINA) | Anpon T | MexTRSgtensht | maxfinger
(cm?3) code 1 code 2 (kg) opening closing | opening closin c1 C. 9
Fluidverbrauch Max. empfohlenes  |Eigen-masse SchlieBzeit (s) SchlieBzeit (s) Max Max
pro Doppelbub Werkstuch ewicht (CC)] version MC version MA Fingerldange Version | Masse pro
(ecm?3) Vers. 1 Vers. 2 offnen schlieBen | 6ffnen schlieBen c1 c2 finger
GSO 40 25 0,55 / 0,14 0,05 0,03 0,03 0,05 40 / 0,01
GSO 50 5 0,6 13 03 0,05 0,03 0,03 0,05 50 40 0,15
GSO 64 9 11 23 0,46 0,06 0,03 0,03 0,06 64 50 03
GSO 80 21 18 38 08 0,07 0,04 0,04 0,07 80 64 0,5
GSO 100 40 31 6,5 1,35 0,12 0,07 0,07 0,12 100 80 0,95
GSO 125 81 51 10,6 2,35 0,16 0,1 0,1 0,16 125 100 175
GSO 160 157 78 15.2 4,65 0,33 0,16 0,16 0,33 160 125 3
Gripping force only with spring (N) Gripping force at 6 bars with spring (N) Gripping force at 6 bars with spring (N)
T with fixed elasticity version MA (min) version MC (min)
ype Code 1 Code 2 Code 1 Code 2 Code 1 Code 2
i i closing opening closing opening closing opening closing opening
f ifKraft bei i
Federkraft (N) bolual esenarstton Vorsl A L) it innengrelten Version Mc (xin)
Vers. 1 Vers. 2 Vers. 1 Vers. 2
schlieBen schlieBen | o6ffnen schlieBen o schlieBen
GSO 40 35 60 / / 50 155 / / 145 60 / /
GSO 50 40 70 85 150 55 170 110 360 165 60 345 125
GSO 64 80 130 170 275 95 320 195 670 305 110 640 225
GSO 80 140 250 290 515 125 555 260 1150 515 165 1065 345
GSO 100 230 380 475 780 245 915 520 1905 855 180 1775 650
GSO 125 375 680 760 1370 345 1485 760 3060 1400 430 2890 930
GSO 160 540 980 1160 2100 580 2220 940 4450 2100 700 4200 1190

Minimum operating pressure 4 bar, max 6.5 bar / Betriebsdruck mindestens 4 bar, max 6.5 bar
Finger weight in kg / Eingenmasse in Kg.

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and PLC/CNC
reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when determining
cycle times.

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. - finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu berucksichtigen.

Transportable weight calculated with = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater. The gripping force is the
arithmetic sum of the individual finger forces at the fingers at “I” mm distance at 6 bar. Finger weight in kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht berechnet mit =0.1 and fs = 2. Bei Formschluss sind gréBere Massen mdglich. Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “1” mm bei 6 bar. Eingenmasse in Kg.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

Force intensified version - TDM
Kraftverstiarkungs-Version TDM

GSO TDM Magnetic limit switch seat

type R626 (OMIL) or

BMF 214K—PS (Balluff)
Magnetische Endschalter
Sitz OMIL Typ R626

oder Balluff BMF 214—K—PS

[
— ,i,,f‘, | _
[ |
@S
opening / \ closing
offnen schliefen
R T o e
5]
=
=

The TDM cylinder increases the gripping forces during opening and closing. A second, in series-connected, piston also increases the
force on the wedge hook. The full force show in the data table is sometimes only reached after a few hundred gripping cycles.

Der Kraftverstarkungszylinder TDM erhéht die Greifkrafte beim Offnen und SchlieBen. Ein zweiter, in Reihe geschalteter
kolben erhéht dazu die kraft auf den Schragzug.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

EENDOnonDn
Typ

GSO 50 253 298 378 52,8 153 3838 182

GSO 64 29 37 48,75 64,6 19 42 21,9 53
GSO 80 345 42,5 58,5 78,5 22,5 56,5 254 55
GSO 100 40,5 49,5 67 88,5 255 67,5 294 6,5
GSO 125 47,5 58,5 78,85 105 325 73 36,4 85
GSO 160 55,5 65,5 95 126,5 37,5 88,5 414 85

Gripping force at Air consum Gripper Recommended weight of Appox. Time Max finger lenght YRGS
Type 6 bar (N) for double stroke] weight part for transport (Kg) (s) code wei h?t
code 1 code 2 (cm3) ((¢)] code 1 code 2 opening closing c1 c2 9

Max. empfohlenes

1)) Kraft bel 6 ;)ar (N) EL‘::‘I‘)?;;?I;‘:E rEr:g:sne- LS T Schliiﬂzeit Fingerlélr‘:lga: Version Max:xpro
Vers. 1 Vers. 2 (ecm3) (CC)) Vers. 1 g Vers. 2 o6ffnen schlieBen c1 c2 finger
GSO 50 225 470 12 0,29 06 13 0,03 0,03 40 30 0,15
GSO 64 405 850 24 0,47 11 23 0,04 0,04 50 40 03
GSO 80 675 1395 45 0,85 18 38 0,05 0,05 64 50 05
GSO 100 1125 2340 85 1,38 31 6,5 0,09 0,09 80 64 0,95
GSO 125 1845 3835 158 24 51 10,6 0,13 0,13 80 64 1,75
GSO 160 2810 5470 265 58 78 15,2 0,19 0,19 100 80 3

Minimum operating pressure 2.5 bar, max 6 bar / Betriebsdruck mindestens 2.5 bar, max 6 bar
Finger weight in kg. / Eingenmasse in Kg.

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and PLC/CNC
reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when determining
cycle times.

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. - finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu bertcksichtigen.

Transportable weight calculated with = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater. The gripping force is the
arithmetic sum of the individual finger forces at the fingers at “I” mm distance at 6 bar. Finger weight in kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht berechnet mit = 0.1 and fs = 2. Bei Formschluss sind groBere Massen mdglich. Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “1” mm bei 6 bar. Eingenmasse in Kg.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

Device to maintenance the gripping force with force intensified -
Code TDM-MC (closing) or TDM-MA (opening)

Greifkrafterhaltung mit Kraftverstarkungs -
Version TDM-MC (AuBengreifen) oder TDM-MA (Innengreifen)

Magnetic limit switch seat

. t R626 (OMIL)
Only version 1 BMF 214K=PS (Balluf?)

1 Magnetische Endschalter
Nur Ver5|on 1 Sitz OMIL Typ R626

oder Balluff BMF 214—K—PS

GSO TDM-MC SN SR 4 -

GSO TDM-MA jf g
opening N\ closing

Offnen schliepen
e "H"b oo
‘EE" ‘ 1 ITI 1 i ‘Ei}
7 i | i
= Ko $@ =
@ I o i
] il lﬁﬁL e L
¢ | °L |
l‘l [ | ‘
S R I
| | — i
| l!l {LL;FJ] i |

The TDM cylinder increases the gripping forces during opening and closing. A second, in series-connected, piston also increases the
force on the wedge hook. The full force show in the data table is sometimes only reached after a few hundred gripping cycles. Please
consider that the grippers are also equipped with a gripping force maintenance devide (MC/MA).

Der Kraftverstarkungszylinder TDM erhéht die Greifkrafte beim Offnen und SchlieBen. Ein zweiter, in Reihe geschalteter kolben
erhoht dazu die kraft auf den Schragzug. Beachten Sie, dass die Greifer auch mit Kombination mit einer Greifkrafterhaltung.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

1 BFHDNDODEDn
Only version 1 Typ

Nur Version 1 GSO 50 413 458 538 688 313 548 342

GSO 64 47 55 6675 86 37 60 399 53
GSO 80 55 605 765 %5 405 5 B4 55
GSO 100 665 755 93 1145 515 B35 554 65
GSO 125 7715 885 10885 135 625 103 664 85
GSO 160 955 1055 135 1665 775 1285 814 85

Air consum Recommended weight Gripper Appox. Time (s) Appox. Time (s) Max finger lenght -
for double stroke| °f Part f?r t)ransport weight version MC version MA code M::eii‘lmgter
(cm?3) ((T)) opening closing opening closing c1 9

Fluidverbrauch ")"vax empfohlenes  |Eigen-masse SchlieBzeit (s) SchlieBzeit (s) Max Max
Typ pro Doppelbub erkst?cg ewicht () ___ version MC ___ versionMA Fingerlénge Version | Masse pro

(cm?3) Vers. 1 offnen | schlieBen | &ffnen schlieBen c1 finger

GSO 50 12 06 034 0,05 0,03 0,03 0,05 30 0,15
GSO 64 24 11 0,55 0,06 0,03 0,03 0,06 40 03
GSO 80 45 1,8 095 0,07 0,04 0,04 0,07 50 0,5
GSO 100 85 31 1,61 0,12 0,07 0,07 0,12 64 0,95
GSO 125 158 51 29 0,16 0,1 0,1 0,16 64 1,75
GSO 160 265 78 8 033 0,16 0,16 033 80 3

Gripping force only with spring (N) Gripping force at 6 bars with spring (N) Gripping force at 6 bars with spring (N)
with fixed elasticity version MA (min) version MC (min)
Code 1 Code 1 Code 1
closing opening closing opening
GreifKraft bei 6 b it Feder (N, GreifKraft bei 6 b it Feder (N,
Federkraft (N) bei:: IIm::ngreeilfen 32:2;” ?\Me\r(&i)n) bei::lln;:ngr:ilfen ?IL:'s‘ilon?\nEr(laﬁL)
Vers. 1 Vers. 1
schlieBen offnen schlieBen offnen
GSO 50 40 70 275 155 265 165
GSO 64 80 130 520 275 485 310
GSO 80 140 250 895 425 815 505
GSO 100 230 380 1470 745 1355 860
GSO 125 375 680 2375 1165 2220 1320
GSO 160 540 980 3520 1830 3350 2045

Minimum operating pressure 2.5 bar, max 6 bar /Betriebsdruck mindestens 2.5 bar, max 6 bar
Finger weight in kg / Eingenmasse in Kg.

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and PLC/CNC
reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when determining
cycle times.

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. - finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu bertcksichtigen.

Transportable weight calculated with = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater. The gripping force is the
arithmetic sum of the individual finger forces at the fingers at “I” mm distance at 6 bar. Finger weight in kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht berechnet mit =0.1 and fs = 2. Bei Formschluss sind gréBere Massen moglich. Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “1” mm bei 6 bar. Eingenmasse in Kg.

QMiL Via A. De Francisco 128 - Tel. +39.011.821.11.81 - Fax +39.011.895.44.62 - 10036 Settimo T.se (To) - Italy 21



@
www.omil.it
Gripping systems and automation info@omil.it

2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

Finger load

Fingerbelastung
l CA | Type AT
max
=) T
‘ ‘ yp (Nm)
—_— GSO 40 190 9 4 8
1 T T T T — T
4‘1» GSO 50 375 19 8 15
'jE ’’’’’’’ \‘\777i§: GSO 64 825 45 30 30
GSO 80 125 7 40 45
w % || P
il \ GSO 100 1500 85 53 60
[ ] | 1
L x GSO 125 2100 110 75 %
GSO 160 3225 135 100 130
— @@
| ‘ | The indicated force and moment are static values,
4 - - | E— apply per base jaw and may occur simultaneously.
| ‘ | MR may arise in additional to the moment
@@@@@@@@ generated by the gripping force itself.
: § : MF
Die angegebenen Krafte und Momente sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
durfen gleichzeitig auftreten. MR darf zusatzlich
zu dem durch die Greifkraft erzeugten Moment
auftreten.
Hose-free direct connection
Schlauchloser Direktanschluss
O0—Ring $2x1 O0—Ring ¢3x1 . 0—Ring 84x1.5
ing $2x Gripper ing #3x Gripper ing 84x Gripper
M2 Greifer M3 Greifer M5 Sreliar
] 0 ] 19} 7]
< © i
. o ! o . —
<__// <__// ~<__//
$1.5 93 94
94 25 27
Adapter plate Adapter plate Adapter plate
Adapterplattenseite Adapterplattenseite Adapterplattenseite
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

Gripping force at 6 bar in N at | mm
Greifkraft (N) in Abhdngigkeit der Fingerldnge “1” (mm) bei 6 bar

- code 1, closing
Version 1, AuBengreiffen

- code 2, closing

Version 2, AuBengreiffen ‘
t L]
©o o@
- code 1 with device MC, closing el
Version 1 mit Greifkrafterhaltung MC,
AuBengreifen R _
N GSO 40
- code 2 with device MC, closing
Version 2 mit Greifkrafterhaltung MC,
AuBengreifen 20
200
150 T
100—\‘$
50
T T T T T T
10 20 30 40 50 g ol
N N
GSO 50 GSO 64
600 — 900
500 750
400 600
300 450
200——-- 3004
100 150
6I0 mm mm
N N
2500
1200
2000
900
1500 —
600 ——-
1000
300+ 500 —
T T
20 40 60 80 100 MM 20 40 60 80 100 MM
N
GSO 160
6000
5000
s0004 T —
3000 S )
2°°°‘Q\'\“\:\
1000
T T T T T T
150 MM 30 60 90 120 150 180 ™MmM
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO
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Maximum permitted finger projection
Maximal zuldssige Auskragung

&

Lo | @ (s

[T 1N TT]

The curve applies to the version C1. For the other version, the
curve will be parallel but offset in line with the max. permitted
finger length.

Die kurve gilt fur die Grundversion C1. Fur andere Versionen
muss die kurve entsprechend deren max. zulassiger. Fingerlange
parallel versetzt werden.

Z (mm)
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

Intermediate Jaws
Zwischenbacke

Type Valid for
D Typ Giiltig
. C+0.02 TY-CC-40  GSO 40
\ | . TY-CC-50  GSO 50
| TY-CC-64  GSO 64
W | = ‘ TY-CC-80 GSO 80
| L TY-CC-100 GSO 100
N | | TY-CC-125 GSO 125
(e | P [ S TY-CC-160 GSO 160
T \ @ %)
HE ool
| ©
d | {
|
G | P

Each kit included one top jaw and two screws.
Material: high tensile aluminium alloy.

Jedes kit enthalten eine Backe und zwei Schrauben.

Materialien: hochfestem Aluminium.

Max fmger
Typ Max
Masse pro
finger
TY -CC-50 M2,5 4 31,5..35,5 243 36,5 0,15
TY -CC-64 M3 4 12 20 2 13 8 10 9 36..42 36...39 32 28 255 395 125 03
TY -CC-80 M4 5 1323 25 1525 10 14 12 435..51,5 435..475 37 34 33 505 16 0,5
TY -CC-100 M5 6 % 28 25 1625 10 14 12 525..62,5 52,5..57,5 4 37 355 535 20 0,95
TY-CC-125 M6 7 20 34 3 21 14 18 16 66,5...79,5 66,5..72,5 53 45 445 665 24 1,75
TY -CC- 160 Mé6 8 2440 3 25 14 18 16 87..103 87..92 64 55 495 765 30 3

If the max. permitted finger weight is exceeded, it is imperative to throttle the air pressure so that the jaw movement occurs without
any hitting or bouncing. Service life may be reduced.

Wenn der max. zuldssigen Fingergewichtes Uberschritten wird, ist es unerlasslich, um den Luftdruck zu drosseln, so dass der
Kieferbewegung erfolgt ohne schlag- und prell. Die Lebensdauer kann sich verringern.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series GSO
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ GSO

Electronic magnetic switches
End position monitoring for mounting in the C-slot

Elektronische Magnetschalter
Endstellungsabfrage in C-Nut montiert

2
R0O0626 i = ©
S
< = ===
| 25.5 | 4.1
M2.5 .
Mounting =/Ind|cc1tor lamp LED
e
‘ 6 | Ideal sensing location
| I
RO0O/93 '
$2.8
2
— LO
4 : 1 (o2}
e -
29 ?4.1 l_
M2.5
Mounting Indicator lamp LED
—To1-
| 10.7 | Ideal sensing location

Ordering example / Bestellbeispiel

Device to
maintenance the gripping force,

Code Force intensified Top jaw Blanks ,

Type g A
102 Indicate TDM indicate MC o MA Indicate TY
T Version Kraftverstarkungs, |Greifkrafterhaltung , anzuzeigen, Aufsatzbackenrohlinge,
yP 1 oder 2 anzuzeigen, TDM MC oder MA anzuzeigen, TY
GSO 100 @ DM MC TY-CC
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Technical data Technische Daten

- Range of operating pressure: 2.5-8 bar

- Repeatability accuracy: 0.05 mm over
100 cycles

- Operating temperature: from -10°C to
90°C; version up to 130°C upon request

- Operating principle: finger sliding,
guided by rack and pinion for concentric
gripping

- Housing material: high tensile hard-
coated aluminium alloy, hard-anodized

- Material of functional parts: treated
ground steel

- Actuation: pneumatic, with filtered
compressed air (10 pm): dry, lubricated
or non-lubricated (DIN ISO 8573-1 : 644)

- Maintenance: no maintenance required
for the first 1.5 million cycles

- Suitable for internal/external gripping
- Rating IP or IP 54
- Warranty 24 months

- Betriebsdruck: 2.5 bis 8 bar

- Wiederholgenauigkeit: 0.05 mm tber
100 Schaltspiele

- Betriebstemperaturbereich von -10°C bis
90°C; bis zu 130 ° C auf Anfrage

- Wirkprinzip: direct angetriebene
Grundbacken, Uber Ritzel-Zahnstangen
synchronisiert Material : Gehause
aus hochfester Aluminiumlegierung
harteloxiert, Funktionsteile aus
gehartetem Stahl

- Betatigung: pneumatish, tber gefilterte
Druckluft (10 pm): trocken, gedlt oder
ungeolt (DIN ISO 8573-1 : 644)

- Wartungsfrei: bis 1.5 Mio. Schaltspiele
- Far Innen- und AuBengreifen geeignet
- Schutzart IP 30 order IP 54

- 24 Monate Garantie
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG

2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

A
B %0.02 N 6 centering sleeves
included
¢d1 h4 d2 N 6 Zentrierhulsen enthalten
| <
i Z}n - =
T ' T
= |
~
| <
A B PN A B A - o
o/ o/ o/ g/
< @/MH’ \g PLG
1
I \_
open D closed
E v
F
n£0.02 6T U
+0.02
d - 0.1
.
1%
T T T T t T 4 |F| T T T i % ‘¢L
b R | i C 03
i L i n
e JEETISRCE
H | | : | I >
I R e g1 -
1 ’..h "
I m \: Wil I I 1
ik I ‘T \ 1 HE i
closed / \ open T
P depht R
P tiefe R Magnetic limit switch seat Y
+0.02 type R599 (OMIL) or
¢ L-0 " depht M BMF 214K—PS (Balluff)
+0.02 .. Magnetische Endschalter
# Lo tiefe M Sitz OMIL Typ R599
oder Balluff BMF 214—K—PS
Bracket for proximity switch from “r” (upon request)
Halterung fiir Ndghrungsschalter “r” auf Anfrage
m q£0.02
9T
[F 1 e
=+ -
Il Il ! U)
ool ——1 -

[0+ (Do +0 |- 717K

7

|
—J —J ‘ —J
) b Trought hole for screw K
finger| support a Bohrung flir schraube K
finger| auflage
Stroke
Hub t
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

EHOannnnnnaanonannnnonnnn
Typ

PLG 25 M8 315 245 105 57 337
PLG 40 99 48 3% 8 8 14 18" M10 485 18 8 12 314 16 553 50 76 135 795 39 56 12 M8 M5
PLG 60 13% 60 4 10 8 14 18" M10 617 18 20 16 42 22 68 68 98 14 1018 59 110 14 M10 M5

Gripping force w:iegc:’:“o':“:g?tegor Max finger | Max finger
t 6 bar (N) lenght weight
Type a transport (Kg)
Typ Greif-Kraft cc::k :t':::’: 02‘:;':;: Max Max masse
bei 6 bar (N) (K g? finger-lange| pro finger
460 23 160 2

PLG 25 39 345
PLG 40 M8 155 3,9 % 3 98 39 35 48 24 8 3 1050 53 210 28
PLG 60 M12 125 49 16 4 10 49 405 5 40 8 4 2400 12 210 39

T Stroke for finger Cylinder and rod Gripper Moment of inerzia ABREOXIImE
ype (mm) bore diameter weight (kg) (kgecm?) . ©) "
1 opening closing
Hub pro finger Bohrung Elgenmasse h“:iatsss:\g:a;%-t Schlié;i zeit
(mm) (kg) (kgem?) offnen schlieBen
128 54 & 81 15 [/ 8 25x10 24 0,35 035
PLG 25
60 168 94 126 371 44 112 108 25x10 2 43 0,45 0,45
60 172 90 128 175 25 [/ 112 40x14 36 89 05 05
PLG 40 80 212 130 168 465 54 168 132 40x14 43 147 0,55 0,55
100 252 170 208 175 25 168 152 40x14 5 229 0,65 0,65
60 180 100 132 255 35 / 120 56x18 56 1781 0,45 0,45
PLG 60 100 260 180 212 505 60 220 160 56x18 103 554,2 0,6 0,6
200 460 380 412 255 35 220 260 56x18 152 817,8 0,9 0,9

Minimum operating pressure 2.5 bar, max 8 bar / Betriebsdruck mindestens 2.5 bar, max 8 bar

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and PLC/CNC
reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when determining
cycle times.

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. - finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu bertcksichtigen.

Transportable weight calculated with p = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater. The gripping force is the
arithmetic sum of the individual finger forces at the fingers at “I” mm distance at 6 bar. Finger weight in kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht berechnet mit p = 0.1 and fs = 2. Bei Formschluss sind gréBere Massen méglich. Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “1” mm bei 6 bar. Eingenmasse in Kg.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

Maintenance the gripping force Code MC (closing)
Greifkrafterhaltung Version MC (AuBengreifen)

A
B:t0.0Z
od, ; hy dy
| e N 6 centering sleeves
included
P 1 P "",, N 6 Zentrierhlilsen enthalten
- i A i i
< | .
| B
- @&%@@%g:; - o
1 \
\ \
open D closed
E \
F
n+0.02 - 9T u
dd:0.0Z 0.1
— - .
2]
0 = | o —1 0
T ‘ T T ‘ T ‘ T ‘ T T ‘ T
L L by
M| [ ! | ! I I
o T@i,géii, i .
% | \i ‘_i:} | | J >
1 I A A S 4
1 -
| m \= ‘/_P} L L
HEi HER A HET
VAR
closed open T
P depht R
P tiefe R Magnetic limit switch seat
+0.02 type R599 (OMIL) or
@ L-0" depht M BMF 214K—PS (Balluff)
+0.02 . Magnetische Endschalter
¢ L0 ticfe M Sitz OMIL Typ R599
oder Balluff BMF 214—K—PS
Bracket for proximity switch from “r” (upon request)
Halterung fiir Nghrungsschalter ”r” auf Anfrage
m q*0-02
8T
‘ A - T @
= -
| ()
oo T — - -
T f — ]
fov— O |- -
+ L Il \
M S M
_ b Trought hole for screw K
finger| support a Bohrung fiir schraube K
Stroke finger| auflage
Hub t

The mechanical gripping force maintenance devise ensures a minimum gripping force even in case of pressure drop. This act as closing
force in the MC version. In additional, the gripping force maintenance devise can also be used for increasing the gripping force or for
single-acting gripping

Die mechanische Greifkrafterhaltung stellt auch bei Druckabfall eine Mindestgreifkraft sicher. Diese wirkt bei der MC-Variante als
SchlieBkraft. AuBerdem lasst sich die Greifkrafterhaltung auch als Greifkrafterh6hung oder fur einfach wirkendes Greifen nutzen.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

gripping force Code MC (closing)
Greifkrafterhaltung Version MC (AuBengreifen)

EHoOoInOnninoannannnnnnnnn
Typ

PLG 25 M8 315 10 245 105 57 337
PLG 40 99 48 3% 8 8 14 18" M10 485 18 8 12 314 16 553 50 76 135 795 39 56 12 M8 M5
PLG 60 13% 60 4 10 8 14 18" M10 617 18 20 16 42 22 68 68 98 14 1018 59 110 14 M10 M5

Type
Typ

PLG 25 345
PLG 40 M8 155 39 16 3 98 39 35 48 24 8 3
PLG 60 M12 125 49 16 4 10 49 405 5 40 8 4

Tvpe Stroke for finger Cylinder and rod Gripper Moment of inerzia Appo(); .)Time
ypP (mm) bore diameter ight (kg) (kgem?), - .
opening closing
Massentréag- SchlieBzeit
A pr::’nr inger Bohrung Elge(rll(m)asse heitsmoment (s)
9 (kgcmz) offnen schlieBen

PLG 25 168 94 126 371 12 25x10 0,6 0,35
PLG 40 40 212 130 168 465 54 168 132 40x14 4,55 242 0,7 0,45
PLG 60 50 260 180 212 505 60 220 160 56x18 " 592 0,75 0,45
Type | TR e ety | ersion HC o (" [Recommended weight o part|  Max finger | Max finger
- Federkraft in (N) GreifKraft bei 6 bar mit Feder (N) Max. empfohlenes Max Max
beim AuBenspannen beim Innengreifen Version MC Werkstiichgewicht Finger- Masse pro
min max min max (CC)] lange finger
PLG 25 140 536 600 2,6 160 2
PLG 40 240 420 1290 1470 6,4 210 28
PLG 60 410 800 2810 3200 14 270 39

Minimum operating pressure 4 bar, max 6.5 bar / Betriebsdruck mindestens 4 bar, max 6.5 bar
Finger weight in kg / Eingenmasse in Kg.

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and PLC/CNC
reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when determining
cycle times.

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. - finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu bertcksichtigen.

Transportable weight calculated with p = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater. The gripping force is the
arithmetic sum of the individual finger forces at the fingers at “I” mm distance at 6 bar. Finger weight in kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht berechnet mit p = 0.1 and fs = 2. Bei Formschluss sind gréBere Massen méglich. Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “1” mm bei 6 bar. Eingenmasse in Kg.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

Dust - protection IP 54
Staubdicht - Version IP 54

A N 6 centering sleeves
+0.02 included
B=" N 6 Zentrierhulsen enthalten
#d, hy dp -

P PLG-DP
06 —0— 0o 00 | © Rating IP 54

\ \_
open D closed
E

\
n $0.02 —<—F— o7 -
£0.02 0.1
1) _ -
== I == ===l
(A A A U Ue
0 _ | , ! o 'S
% N el ‘é I I =1 x Z___jJ g +]
! i o ‘
o i A |
R e i k= NI PN
closed / \ open e &AU«
P depht R v
P tiefe R ' +0.02 agnetic limit switch seat
@ L-0"" depht M type R599 (OMIL) or
5 LS9 tiefe M BMF 21.4K—PS (Balluff)
Magnetische Endschalter
m q:l:0.02 Sitz OMIL Typ R599
oder Balluff BMF 214—K—PS
6T
|
T e
- : — ©! | — q > —

| TR
- {00 — \\7,% > \ \ -
— | o | T — ‘ N
e
Trought hole for screw K
finger support b a Bohrung fiir schraube K
Stroke finger auflage
Hub t

z

The “dust-protection” option increases the degree of protection against penetrating substances. The screw connecting diagram shifts
by the height of the inintermediate jaw. The finger length is still measured from the upper edge of the gripper housing.

Die Option “Staubdicht” erhoht den Schutzgrad gegen eindringende Stoffe. Das Anschraubbild verschiebt sich um die Hohe der
Zwischenbacke. Die Fingerlange ist weiter ab Oberkante des Greifergehauses zu messen.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

Staubdicht - Version IP 54
FHOoonan0nnonannnEnRnOnann0n

PLG 25 M5 M8 315 20 219 565 105 635 38 M6 M5
PLG 40 99 48 36 8 25 8 14 18" M10 485 18 10,5 1232 24 291 50 785 135 8 45 56 12 M8 M5
PLG 60 136 60 46 10 25 8 14 18" M10 617 18 24 16 42 34 35 68 102 14 1103 66 110 14 M10 M5

Gripping force w:ie;:? ongfte;’or Max finger | Max finger
at 6 bar (N) lenght weight
Type transport (Kg)
Typ Greif-Kraft VMVZ:ksetTEI: °:\:;:ﬁ: Max Max masse
bei 6 bar (N) (Kg? finger-lange| pro finger

PLG 25 39 345 40 20 8 34 460
PLG 40 M8 155 10,4 % 3 98 39 35 48 24 8 34 1050 5,3 210 28
PLG 60 M12 125 134 16 4 10 49 405 55 40 8 44 2400 12 270 39

T Stroke for finger Cylinder and rod Gripper Moment of inerzia Appo(x.) e
ype (mm) bore diameter | weight (kg) (kgem?), . = losi
opening closing
Hub pro finger Bohrung Elgenmasse h“:iatsssr:';:\:i?\-t Schli(c:;!zeit
(mm) (ko) (kgem?) 6ffnen | schlieBen
PLG 25 126 435 525 112 25x10 56 0,45 0,45
PLG 40 80 236 130 168 555 66 168 211 40x14 54 185 0,55 0,55
PLG 60 100 274 180 212 54 67 220 256 56x18 12,3 662 0,6 0,6

Minimum operating pressure 2.5 bar, max 6 bar / Betriebsdruck mindestens 2.5 bar, max 6 bar
Finger weight in kg. / Eingenmasse in Kg.

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and PLC/CNC
reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when determining
cycle times.

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. - finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu bertcksichtigen.

Transportable weight calculated with p = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater. The gripping force is the
arithmetic sum of the individual finger forces at the fingers at “I” mm distance at 6 bar. Finger weight in kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht berechnet mit py = 0.1 and fs = 2. Bei Formschluss sind gréBere Massen méglich. Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “1” mm bei 6 bar. Eingenmasse in Kg.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

Maintenance the gripping force with dust cover code MC
Greifkrafterhaltung Version MC (AuBBengreifen) mit Staubdicht

A
B +0.02 N 6 centering sleeves
included
pd, hy dy N' 6 Zentrierhulsen enthalten

w E | = #H
T | T T
< |
; 2 IP 54
oo 0sod |+ o
o ,/HiH 50 PLG-MC-DP
;)
open D \— closed vV
B
£0.02 P il
d £0.02 L 0.1
%) _ el
- = =
L A SERS
g ) - \: é I\r — | = > Z—;$ g’ $]
H i nd
S | il \\ N o / |
ya |
Bl =i ; o
P depht R closed / \open I ds
P tiefe R
[4) Ltg‘02 depht M agnetic limit switch seat i
+0.02 . type R599 (OMIL) or
¢ L-0 " tiefe M BMF 214K—PS (Balluff)
m g g
oder Balluff BMF 214—-K-PS
|
T
s = — %]
[ e e
| = = S)
T[0T O | © 6109 - _
| — \
ool T -
[ A . e . 1NN -
~
Stroke finger support b g Trought hole for screw K
Hub finger auflage t Bohrung fiir schraube K
z

The mechanical gripping force maintenance devise ensures a minimum gripping force even in case of pressure drop. This act as closing
force in the MC version. In additional, the gripping force maintenance devise can also be used for increasing the gripping force or for
single-acting gripping

Die mechanische Greifkrafterhaltung stellt auch bei Druckabfall eine Mindestgreifkraft sicher. Diese wirkt bei der MC-Variante als
SchlieBkraft. AuBerdem lasst sich die Greifkrafterhaltung auch als Greifkrafterhéhung oder fur einfach wirkendes Greifen nutzen.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

Maintenance the gripping force with dust cover code MC
Greifkrafterhaltung Version MC (AuBengreifen) mit Staubdicht

B e lo e e o e s vz e
Typ

PLG 25 M5 M8 315 20 219 565 105 635 38 M6 M5
PLG 40 9 4 36 8 25 8 14 18" M10 485 18 105 12 32 24 291 50 785 135 8 45 5 12 M8 M5
PLG 60 136 60 46 10 25 8 14 18" M10 617 18 24 16 42 34 35 68 102 14 1103 66 110 14 M10 M5

Type
Typ

PLG 25 104 345
PLG 40 M8 155 104 16 3 98 39 35 48 24 8 34
PLG 60 M12 125 134 49 405

T Stmke for ﬁnge" Cylinder and rod Gripper Moment of inerzia Appox s
ype (mm) bore diameter ight (kg) (kgem?), -
opening closmg
Massentra SchlieBzeit
Hub Pl’° fmger Bohrung Elaseess heitsmome?ﬂ I(s) -«
(mm) (kg) (kgem?) offnen schlieBen

PLG 25 9 126 435 525 112 25x10 58 0,6 035
PLG 40 40 236 130 168 555 66 168 211 40x14 5,65 193 07 045
PLG 60 50 274 180 212 54 67 220 25 56x18 13 700 0,75 045

Grlpplng"’vfitt:;cfei):)er:’lye:l;;ttlildsgrlng (N) G"gg:?“ggf?ﬁ;evaetrsei :: :\sng 1S Recommended weight of part for | Max finger | Max finger
T mn ar ai Y transport (Kg) lenght weight
ype

Typ Federkraft in (N) GreifKraft bei 6 bar mit Feder (N) beim Max. empfohlenes Max G
beim AuBenspannen AuBenspannen Version MC Werkstiichgewicht Fnaeinae e inaay
min max min max (Kg) 9 ge| p 9
160 2

PLG 25 76 140 536 600 26
PLG 40 240 420 1290 1470 6,4 210 28
PLG 60 410 800 2810 3200 14 270 39

Minimum operating pressure 4 bar, max 6.5 bar / Betriebsdruck mindestens 4 bar, max 6.5 bar

The “dust-protection” option increases the degree of protection against penetrating substances. The screw connecting diagram shifts
by the height of the inintermediate jaw. The finger length is still measured from the upper edge of the gripper housing

Die Option “Staubdicht” erhoht den Schutzgrad gegen eindringende Stoffe. Das Anschraubbild verschiebt sich um die Hohe der
Zwischenbacke. Die Fingerlange ist weiter ab Oberkante des Greifergehduses zu messen.

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and PLC/CNC
reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when determining
cycle times

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. - finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu berticksichtigen

Transportable weight calculated with p = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater. The gripping force is the
arithmetic sum of the individual finger forces at the fingers at “I” mm distance at 6 bar. Finger weight in kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht berechnet mit py = 0.1 and fs = 2. Bei Formschluss sind gréBere Massen moglich. Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand “1” mm bei 6 bar. Eingenmasse in Kg.
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

Finger load
Fingerbelastung

Tyoe MT
.|¥ 'L max
CA MT Y (1))
' PG 25 %50 % 15 3
PLG 40 1100 105 65 55
PLG 60 1400 110 85 70

The indicated force and moment are static values,
apply per base jaw and may occur simultaneously.
| MR may arise in additional to the moment

— H J—Ef — generated by the gripping force itself.
i M - [ - 4?@ T Die angegebenen Krafte und Momente sind
+—-—= H - — statische Werte, gelten je Grundbacke und dirfen
—_ —_ % —_ — I gleichzeitig auftreten. MR darf zusatzlich zu dem
MF durch die Greifkraft erzeugten Moment auftreten.

Gripping force at 6 bar in N at | mm

Greifkraft (N) in Abhangigkeit der Fingerldnge “1” (mm) bei 6 bar

- closing
- AuBengreiffen
GPL 25

If the max. permitted finger weight is exceeded, 40(21—

it is imperative to throttle the air pressure so that
the jaw movement occurs without any hitting or 350~
bouncing. Service life may be reduced.

300
Wenn der max. zulassigen Fingergewichtes
Uberschritten wird, ist es unerlasslich, um den 250
Luftdruck zu drosseln, so dass der Kieferbewegung

erfolgt ohne schlag- und prell. Die Lebensdauer 200
kann sich verringern.
T T T 1 T T T T T T
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 MM
GPL 40 GPL 60
N N
1200 3000
1000 \ 2500
800 2000
600 1500
400 1000
200 500
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 MM 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400 MM
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

Electronic magnetic switches - End position monitoring for mounting in the C-slot
Elektronische Magnetschalter - Endstellungsabfrage in C-Nut montiert

R00599
, 29.5 , 5

——

N
—h
Sl

M2.5

Mounting Indicator lamp LED

_¢ =
25 | | q

| 13 | Ideal sensing location

Magnetic position sensor code R01161
SICK MPS 096TSTPO cable with plug, M8x1, PUR, 300mm, range 96 £1mm

Magnetischer Positionssensor Code R01161
SICK MPS 096TSTPO Kabel mit Stecker, M8x1, PUR, 300 mm, Bereich 96 + 1 mm

Solution to control all the stroke of the gripper
Losung all den Hub des Greifers zu steuern

C—slot
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PLG

2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PLG

Ordering example / Bestellbeispiel

Bracket for proximity| Maintenance the gripping force,
switch indicate B indicate MC

Stroke for
finger
(mm)

Dust-protection indicate DP

Halterung fir n .
Nahrungsschalter, Grelfkrafterhallulcng, anzuzeigen. | giaubdicht, anzuzeigen, DP
anzuzeigen, B

PLG 40 40 / MC DP
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PSG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PSG

Technical data Technische Daten

- Range of operating pressure : 2-8 bar - Betriebsdruck : 2 bis 8 bar

- Repeatability accuracy: 0.1 mm over - Wiederholgenauigkeit: 0.1 mm tber
100 cycles 100 Schaltspiele

- Operating temperature: from -10°C - Betriebstemperaturbereich von -10°C
to 90°C; version up to 130°C upon bis 90°C; bis zu 130 ° C auf Anfrage
request - Wirkprinzip: direct angetriebene

- Operating principle: fingers sliding, Grundbacken, Uber Ritzel-
guided by rack and pinion for Zahnstangen synchronisiert
AEMIEmTE Sl efRIng - Material : Gehause aus hochfester

- Housing material: high tensile Aluminiumlegierung harteloxiert,
hard-coated aluminium alloy, hard- Funktionsteile aus gehartetem Stahl
anodized - Betatigung: pneumatish, tber

- Material of functional parts: treated gefilterte Druckluft (10 pm):
ground steel trocken, gedlt oder ungedlt

- Actuation : pneumatic, with (DIN ISO 8573-1 : 644)
filtered compressed air (10 pm): dry, - Wartungsfrei: bis 1.5 Mio. Schaltspiele
lubricated or non-lubricated . - -
(DIN ISO 8573-1 : 644) - Far Innen- und AuBengreifen geeignet

- Maintenance: no maintenance - Schutzart IP 30

required for the first 1.5 million cycles - 24 Monate Garantie
- Suitable for internal/external gripping
- Rating IP 30

- Warranty 24 months
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PSG

2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PSG

Hose—free direct
connection
see following pages

N* 8 centering sleeves
included

N* 8 Zentrierhulsen enthalten

Schlauchloser Direktanschluss

. . bushes
siehe folgende Seiten Hiilse
185
160:*:0‘02
26
o 4
© iy ©

160£0.02
120
68

D
¢/

o]
nca

Magnetische Endschalter C—slot Magnetische Endschalter C—slot
Sitz OMIL Typ R599 Sitz OMIL Typ R599
oder Balluff BMF 307—-K—PS oder Balluff BMF 307—-K—PS

Magnetic limit switch seat C—slot

Magnetic limit switch seat C—slot
OMIL type R599 . OMIL type R599
or Balluff BMF 307—K-PS - P[;esst‘r:'zlft'c’” or Balluff BMF 307—K-PS
— ruckhaltung
i 3
133.5 T o 23 516
110 £0.02 f’_’ 2] 4 M12 <+| e
N S|ls
' =, U0
B () (] - ==t tH / W <
S og I I
b / -\ d ?_;" =1 S E e D ————————— —
z o <+
\J = @ @ =
1F \ R o5 0
(s} (6] = B &S =5
i o © © \
E m A |‘|' 0 )
(N == £ M‘?ﬂ = 7] -i-x =
5|s _ < /ﬁs I M12 <Jn g 10 15
4 4 26 16 *é
23 160 *0:02 Grease fittings G 1/4"
Kegelschmiernippel
opening closing
Offnen SchlieRen
16£0.05 45%0.02
204 stroke 100
Hub
N o o o of
=}
8%
ks
O © © Of
72 72
350
436
40
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2-finger parallel grippers, pneumatic - series PSG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PSG

Closing | Opening | Stroke | Air consum | Moment Recommended Appox. Time | Gripper
force at | force at 6 for double | of inerzia | weight of part for second weight
6 bar (N) | bar (N) stroke (cm3) | (Kgecm?) transport (Kg) open close (kg)

Luftverbrauch | Massentrag- Max.
Pro heitsmo- empfohlenes
Doppelbub ment Werkstiichgewicht
Stroke (cm3) (Kgem?) (Kg)

PSG 100  10.000 11.500 100 4.650 5000 50 1.5 1.5 36 500 15

SchlieBzeit Max
: (s) Finger-
Offnen schlieBen lange

SchlieB- | Offnungs- | Hub
Krafthei6 | Kraft bei pro
bar (N) 6 bar (N) Finger

Closing and opening times are purely the times that the base jaws are in motion. Valve switching times, hose filling times, and
PLC/CNC reaction times, switching sensor times are not included in the above times and must be taken into consideration when
determining cycle times.

SchlieB- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. —finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten
oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten ind bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu bertcksichtigen.

Transportable weight calculated with p = 0.1 and fs = 2. With form-fit gripping the mass may be greater. The gripping force is the
arithmetic sum of the individual finger forces at the fingers at 50 mm distance at 6 bar. Finger weight in kg.

Empfehlung fur max. Werksttickgewicht berechnet mit y=0.1 and fs = 2. Bei Formschluss sind gréBere Massen moglich. Die Greifkraft
ist die arithmetische Summe der an den Greifbacken auftretenden Einzelkrafte im Abstand 50 mm bei 6 bar. Eingenmasse in Kg.

Magnetic position sensor code
R01161

Magnetischer Positionssensor Code
R01161

SICK MPS 096TSTPO cable with plug, M8x1, PUR, 300 mm,
range 96 1 mm.

SICK MPS 096TSTPO Kabel mit Stecker, M8x1, PUR, 300 mm,
Bereich 96 £ 1 mm.

Solution to control all the stroke of the gripper
Losung all den Hub des Greifers zu steuern

Finger load

Maximal zul. Krafte und Momente

(o). MT
250 250

PSG 100 6000 300

The indicated force and moment are static values, apply per

base jaw and may occur simultaneously. MR may arise in addi- o o9 °°° o

tional to the moment generated by the gripping force itself. ] ]

Die angegebenen Krafte und Momente sind statische

Werte, gelten je Grundbacke und durfen gleichzeitig —|o o o[ | MF
auftreten. MR darf zusatzlich zu dem durch die Greifkraft lao oo

erzeugten Moment auftreten.

Ordering example

Brackets and came for sensor
Induktive Abfrage M8x1 Version F8
F8

PSG 100

Bestellbeispiel

QMiL Via A. De Francisco 128 - Tel. +39.011.821.11.81 - Fax +39.011.895.44.62 - 10036 Settimo T.se (To) - Italy 41



www.omil.it
info@omil.it

OMiL
Gripping systems and automation

2-finger parallel grippers, pneumatic - series PSG
2-Finger-Parallelgreifer, pneumatisch - Typ PSG

Force at 6 barin N at | mm
Greifkraft (N) in Abhangigkeit der Fingerldnge “I” (mm) bei 6 bar

N
Gripping force, closing
- 16.000 —+ SchlieRkraft
14.000
12.000
10.000 —
[ ) - - ) 8.000
)
6.000
o °° o
4.000
2.000
Gripping force, closing at 6 bar T T T T T mm
SchlieBkraft bei 6 bar 100 200 300 400 500
— — — — Gripping force, opening at 6 bar N L .
Offnungskraft bei 6 bar grlpplng eIee, @aeiliing
16.000 — Offnungskraft
14.000
If the max. permitted finger weight is exceeded, it is 12.000 —~ —_
imperative to throttle the air pressure so that the jaw ~—
, o . n 10.000 — —~—
movement occurs without any hitting or bouncing. Service =
life may be reduced. 8.000 T
Wenn der max. zulassigen Fingergewicht tberschritten wird, S
ist es unerlasslich, um den Luftdruck zu drosseln, so dass der 4.000
Kieferbewegung erfolgt ohne schlag- und prell. Lebensdauer 2.000 -
verringert werden kann. - - - - -
100 200 300 400 500 mm

Brackets and switch cams for proximity switch M8x1 - code F8

Halterung fiir Nahrungsschalter - Version F8

Sensor M8x1
Ndhrungsschalter

Y 1] 0l

O
@ ¥
® ®
B &y | . ©0 ¢ o0
o o jmn — 3 (€
;_) (@) (@)
. . 0—Ring #8x1.5

Hose-free direct connection V8
Schlauchloser Direktanschluss Gripper

reiter

=

‘4__//

8

=

211

Adapter plate
Adapterplattenseite
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Pneumatic swivel actuator series - PAO
Pneumatische Schwenkeinheit Typ PAO

Technical data Technische Daten

- Range of operating pressure: - Betriebsdruck: 4 bis 8 bar

410 & bar- _ - Wiederholgenauigkeit: 0.07°
- Repeatability accuracy: 0.07%; - Betriebstemperaturbereich von -10°C
- Operating temperature: from -10°C to bis 90°C; bis 130°C und hoéher auf
90°C; Version up to 130°C upon request Anfrage
- Damping by shock absorber - Endlagendampfung hydraulische

StoBdampfer
- Endlagen feinjustierbar 2°

- Limit switch positions adjustment 2°
- Operating principle: 2 racks

synchronised by pinion - Wirkprinzip: Zahnstangen Ritzel
- Housing material: high tensile Synchronisation
hard-coated aluminium alloy, - Material: Gehause aus hochfester
hard-anodized Aluminiumlegierung hartbeschichtet,
- Material of functional parts: treated Funktionsteile aus gehartetem Stahl
and ground steel - Betatigung: pneumatisch tber

gefilterte Druckluft (10 pm), trocken
oder gedlt

- Wartungsfrei: bis 1.5 Mio. Zyklen
- Einstellbare Zwischenposition

- In 3 Versionen lieferbar 0°-180°, 0°-90°,
0°-90°-180°

- Spielfreie Endlageneinstellung
- Schutzart IP54
- 24 Monate Garantie

- Adjustable intermediate position

- Version with continual adjustement of
angle from 0° to 90° and fro, 90° to 180°

- End positions without clearance
- Rating IP 54
- Warranty 24 months

QMiL Via A. De Francisco 128 - Tel. +39.011.821.11.81 - Fax +39.011.895.44.62 - 10036 Settimo T.se (To) - Italy =~ 43



www.omil.it
Gripping systems and automation info@omil.it

Pneumatic swivel actuator series - PAO
Pneumatische Schwenkeinheit Typ PAO

Version A: 00-1800 Magnetic limit switch seat type R599 (OMIL)
Version B: 00-900 or BMF 214K—PS (Balluff)

Magnetische Endschalter Sits OMIL Typ
R599 oder Balluff BMF 214K—PS

© ? B ? b
® A o K | il o
| w
— -
my s AR
o e o . L I
e ST Sl (| OO
i g} L[ = 3 ‘ —T
=pet []111¢ & ob 6o |
| R ‘ I \ S|
xl p u 8 £ s d - z
L depth H g J"epth G . 2|5
2 ' T o |
L tiefe H ME O o Jhiefe G 5|®
N £ 0.02 f
h
y* 0.02
Start cycle condition position 0"
X T Gezeichnet In O° Startposition Ii}i ‘ l}ll
L22] ] T
‘ [ L 1
T | ‘ |
‘ / - | J} |
i TN P o @@
i 09 o6
> == fof - %@# (%) T } ! T
=l QT ¢ - |
¢ 88
* ' -
10 \e
¢dzdepth dg = Only for PAO 50 and PAO 60
Pdaftiefe da 43 Nur fur PAO 50 und PAO 60
v Only valid for PAQ 15
V4 Nur fir PAO 15

NOTE: The swivel actuator can be supplied with swivel angle 0°-180° code A, or 0° - 90° code B
Anmerkung: Lieferung der Schwenkeinheit mit Schwenkwinkel 0° - 180° (Version A) oder 0° - 90° (Version B)

==aianannnnnnnannnnG
5.1

PAO 15 101 155 155 45

PAO 20 6.7 105 13 127 65 12 14 6 M8 56 80 M5 M5 225 225 32 50 114 24
PAO 30 85 14 15 159 85 13 17 § M10 70 100 M5 M5 28 28 40 66 144 28
PAO 40 104 17 18 200 105 16 20 10 M12 80 120 M5 1B8G 31 31 4 8 182 28
PAO 50 122 19 19 273 125 20 22 12 M14 120 160 M5 1/8G 565 565 80 127 254 44

PAO 60 12.2 125 1/4G  56.5 56.5
lll'ﬂ!'llllﬂll'ﬂllﬂl
PAO 15
PAO 20 45 M5 5 9 4 10 18 36 68 45 38 8 50 212 54 M5 6 5 5 84
PAO 30 6 M6 6 0 5 13 22 5 9 55 5 10 67 31 5 M6 6 6 5 105
PAO 40 6 M8 8 12 60 18 18 64 118 75 56 12 72 37 72 M8 8 6 5 95
PAO 50 7 M8 8 6 9% 22 34 8 138 8 60 16 8 46 115 M0 10 8 6 7
PAO 60 9 M8 8 16 9% 22 40 94 164 10 76 16 104 46 115 M10 10 8 6 15
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Pneumatic swivel actuator series - PAO

Pneumatische Schwenkeinheit Typ PAO
:

| n'
PAO 15 44 134
PAO 20 48 162
PAO 30 61 199
PAO 40 73 255
PAO 50 92 346

PAO 60 99 360

Version C:  swivel angle can be continually adjusted ; first position with adjustment from 0° to 90°, second
position from 90° to 180°

Version C: Schwenkeinheit mit stufenloser Endlageneinstellbarkeit, Schwenkwinkel 1. Position 0°-90°
pneumatische Mittelstellung bei 90°, 2. Position 90°-180°
B .
Version D
A

-

=i

:

| —
-
= =1

| I

==l — 1]
== — 1]

=== ]

3

©

@ + PAO 15 44 134 15
1 _ _ PAO 20 48 162 20
@ + PAO 30 61 199 30
PAO 40 73 255 40
@ PAO 50 92 346 46
PAO 60 99 360 55

Version D:  three-position swivel actuator with intermediate position of 90° that can be reached from 0°.
The three positions can be adjusted by push-rod

Schwenkeinheit mit drei frei wahlbaren Schwenkwinkeln, mit pneumatischer Mittelstellung bei
90°. Alle drei Schwenkwinkelpositionen kdnnen mittels Feinjustierung eingestellt werden.

Version D :
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Pneumatic swivel actuator series - PAO
Pneumatische Schwenkeinheit Typ PAO

Version E

g
wiﬂ}a T _@4@'@@_

g

©

PAO 15 44 134 30
PAO 20 48 162 40
PAO 30 61 199 60
PAO 40 73 255 80
PAO 50 92 346 92
. PAO 60 99 360 110

rF'herlrF’hrF’h
I
I

Version E: three-position swivel actuator with intermediate position that can be reached from 0° and from
180°. The three positions can be adjusted by push-rod

Version E : Schwenkeinheit mit 3 Stellungen. Die Zwischenstellung kann von 0° und 180° angefahren werden.

g A D

m
| |

e Tl P14
T ——F

provision for proximity Code F8
| Halterung fiir Endschalter Version F8
L, R
95 40 26 37

PAO 15 41 55 5

: / I PAO 20 52 6 115 48 29 44 5
PAO 30 61 7 14 58 40 55 8

») PAO 40 68 75 145 60 43 59 8

PAO 50 104 9 18 70 65 85 8

PAO 60 104 9 188 70 65 8 8

E
G Only for three-position swivel actuator

Nur fiir den Endschalterder 3. Position
Code F8 sensors bracket for swivel control

Version F8 Naherungsschalter Halterung
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Pneumatic swivel actuator series - PAO
Pneumatische Schwenkeinheit Typ PAO

| 4
Il
||| ° !
Tt Jl sl ¥loe |-
4 I ° | . |
|l N
© 1 i T [
1 + |
= 2 Ll L
- i I
3 1
P

Code P
Version P

Code P: internal air distributor for swivel actuator
series PAO 15/20/30/40

Version P: Interne Luftdurchfuhrung fur
Schwenkeinheiten Typ PAO 15/20/30/40

R
8 D v
% C
‘ ? B
L |
T ===
< L
|||
a4t i :
Il
I
Il
U |
>

= ¢ B

Code P: internal air distributor for swivel actuator
series PAO 50/60

Version P: Interne Luftdurchfuhrung far
Schwenkeinheiten Typ PAO 50/60

yp T v
24 4 - 32 8 6 M5 35 2 5 - - - - - - .

PAO 15 0.7

PAO 20 07 24 45 4 32 8 6 M5 42 27 64 - =

PAO 30 07 24 5 7 32 8 6 M5 50 30 10

PAO 40 13 32 6 10 40 8 8 1/8G 59 36 14 > = = = = - =
PAO 50 13 32 8 1 = = = = = = = 88 1/8G 19 245 59.1 22.2 536
PAO 60 13 32 8 1 = = = = > > - 88 1/8G 19 245 59.1 22.2 53.6
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Mass of swivel actuators according to version | Masse je nach Ausfiihrung und Typ

| we  [Menko| e [wmko| Dee |wmtg| Dee | mmng
I T L) T ) O ) R T LX)

PAO 15-A(B)-O 0.7 PAO 15-C-O 0.85 PAO 15-D-O 1 PAO 15-E-O 1.1
PAO 20-A(B)-O 1 PAO 20-C-O 1.25 PAO 20-D-O 1.4 PAO 20-E-O 1.5
PAO 30-A(B)-O 2.5 PAO 30-C-O 3.1 PAO 30-D-O 3.25 PAO 30-E-O 3.4
PAO 40-A(B)-O 4.5 PAO 40-C-O 5.5 PAO 40-D-O 5.65 PAO 40-E-O 5.8
PAO 50-A(B)-O 8.2 PAO 50-C-O 9.8 PAO 50-D-O 10 PAO 50-E-O 10.2
PAO 60-A(B)-O 12.7 PAO 60-A-O 15.4 PAO 60-D-O 15.6 PAO 60-E-O 15.8

e [Mesko| e |wmtg| Dre | wmka| Dre | wmwg)
I N L N O L N X7 N N LX)
1.1 1.2 1.3

PAO 15-A(B)-P 0.9 PAO 15-C-P PAO 15-D-P PAO 15-E-P

PAO 20-A(B)-P 1.2 PAO 20-C-P 1.45 PAO 20-D-P 1.6 PAO 20-E-P 1.7
PAO 30-A(B)-P 2.9 PAO 30-C-P 3.5 PAO 30-D-P 3.65 PAO 30-E-P 3.8
PAO 40-A(B)-P 5 PAO 40-C-P 6 PAO 40-D-P 6.2 PAO 40-E-P 6.3
PAO 50-A(B)-P 8.5 PAO 50-C-P 10.1 PAO 50-D-P 10.3 PAO 50-E-P 10.5
PAO 60-A(B)-P 13 PAO 60-A-P 15.7 PAO 60-D-P 16 PAO 60-E-P 16.2

Technical data Technische Daten

Feed torque at | Max cumulative energy Moment Axial load Radial [Rotation 0°-180°| Air consumed in
Type 6 bar from shock absorber (Nm) [ of inertia )xain :‘a load without cm?at 6 bar
(Nm) Wm Ws (Kg m?) CRin Nm load in sec. for one cycle
Drehmoment | Max Energieaufnahme Massen- | Max. axiale [Max. radiale| Schwenkzeit | Luftverbrauch
Typ bei des Dampfers (Nm) tragheits- (Belastung A| Belastung 0°-180° (cm?®) bei 6 bar
6 bar (Nm) Wm Ws moment(Kgm?)|  (N) CR(Nm) | pro Zyklus (s) pro Zyklus
PAO 15 1 6 25000 0.004 280 3 0.35 11
PAO 20 2 17 34000 0.012 730 9 0.3 22
PAO 30 6.5 40 46000 0.16 1400 28 0.35 68
PAO 40 11.5 68 68000 0.33 2800 64 0.75 126
PAO 50 23 170 99000 0.75 8800 260 0.6 248
PAO 60/1 37 310 110000 1.2 8800 320 0.85 396
PAO 60/2 74 680 130000 1.2 8800 320 0.8 796
NOTE: for correct application of the swivel actuator compare the data of the previous table and execute the

checking procedure indicated
Bemerkung: Fur die genaue Auslegung senden Sie uns bitte unsere Checkliste von Seite 111 ausgefullt zu.

Ordering example Bestellbeispiel

For sensor bracket ith distri indi For shock absorber Indicate
Type indicate indicate direction of
code F + @ indicate code N code V + type rotation
) Induktive Abfrage Mit Luftdurchfiihrung Fiir StoBdampfer Schwenk
Typ Version Version Vers. P ohne Luftdurchfiihrung Ausfiihrung Version Richtung
F+0 Vers. N V+Typ Ausfithrung
PAO 15 A F8 P V3 RO
NOTE: - To determine the type of shock absorber to be applied on the swivel actuator, sign the check-list and send to us.

- Direction of rotation : clockwise code RO
- Anticlockwise code RA

Bemerkung: - Um den richtigen Hydraulik StoBdampfer zu wéhlen geben Sie uns Ihre genauen technischen Daten bekannt
- Verwenden Sie dazu bitte unsere Checkliste auf Seite 111
- Schwenkrichtung: im Uhrzeigersinn code RO - gegen de Uhrzeigersinn code RA
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Pneumatic linear actuator - series MSR with cylinder
Pneumatischer Linearantrieb - Serie MSR mit Zylinder

Technical data Technische Daten

- Range of operating pressure: 2 - 8 bar - Betriebsdruck: 2 - 8 bar
- Accuracy repeability: 0.05mm with - Wiederholgenauigkeit: 0.05 mm mit
adjustable stroke einstellbarem Hub

- Operating temperature: 5 Cto 60 C ) Betri.ebstemper.atur: 5_°C bis GOTC
- Operating system: through internal - Antrieb: durch integrierten Zylinder

cylinder - Gehaus: hartbeschichtete Aluminium-
- Housing material: high tensile LGRS
hardcoated aluminium alloy - Material der Funktionsteile:
- Material of functional parts: treated and einsatzgeharter Stahl
ground steel - Steuerstangechrom
- Chrome push-rod - Schiebetiren: Langstfihrungen
- Sliding: cross roller guide - Betatigung durch gefilterte Luft

(10 pm), trocken oder geodlt
- Instandhaltung: Wartungsfrei bis zu 2

- Actuation: compressed air filtered

W, el e llsieize Millionen Schalspielen

- Maintenance: no maintenance required T . .
for the first 2 million cycles i gﬁs(c)h;’vr'r:}g'gke' oG BelEE e B2

- Speed no load: 0,5 at 0,7 m/s
- Accessories: shock absorber
- Adjustable end position

- Rating IP20

- Warranty 24 mounth

- Zubehor: Stossdampfer

- Verstellbare und Position
- Schutzklasse P20

- 24 Monate Garantie
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Pneumatic linear actuator - series MSR with cylinder
Pneumatischer Linearantrieb - Serie MSR mit Zylinder

Push / Traction YA esrnmers  Zug-/Druckkraft

Kolbendurch- Zylinderflache
-ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ

MSR 08 Push Druck
Traction Zug 0.7 0.7 1.4 2.1 2.8 35 42 4.9
Push Druck 2.2 2.2 4.4 . : 11 132 154
MSR 12 6 us . ruc 6.6 8.8 3 5
Traction Zug 1.7 1.7 3.4 5.1 6.8 85 102 119
Push Druck 4.0 4.0 80 120 16.0 20.0 240 28.0
MSR 16 8 .
Traction Zug 3.0 3.0 60 9.0 120 150 180 21.0
Push Druck 6.2 6.2 124 186 248 31 372 434
MSR 20 10 .
Traction Zug 4.7 4.7 94 141 188 235 282 329
Push Druck 9.8 98 196 294 392 49 588 686
MSR 25 12 .
Traction Zug 7.5 7.5 15 225 30 375 45 52.5

Note: The above data are for reference only. When come to actual practive, frictional force and the mechanical
efficiency have (about 70% - 80%).

Hinweis: Oben stehende Daten sind nur Richtwerte. Bei normalem Einsatz betragen die Reibungskraft und die
mechanische Leistung 70%-80%.

m Weight in Kg / Gewicht in Kg

Stroke in mm / Hub in mm

MSR 8 0.1

MSR 12 - 0.3 - - 0.5 0.7 0.9

MSR 16 = = 0.6 > 0.8 1.1 1.4 1.8

MSR 20 - - 1 - 13 1.7 2.2 2.7 3.2
MSR 25 - - 1.7 - 2.1 2.7 3.4 4.2 48

Ordering example Bestellbeispiel

mm Einstellbarer Hub StoBdampfer |Naherungsschalter
16 75 L D F

MSR

Standard strokes Standard Hub
e | stokestmdra |
[ e | Hwb

MSR 8 10-30-50

MSR 12 20-50-75-100
MSR 16 30-50-75-100- 125
MSR 20 30-50-75-100- 125 - 150
MSR 25 30-50-75-100- 125 - 150
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Pneumatic linear actuator - series MSR with cylinder
Pneumatischer Linearantrieb - Serie MSR mit Zylinder

Allowed load data Max. zugelassene Belastungswerte

Allowable moment (Nm) Zugelassene Momente (Nm)

I
j=— e [0 [ @[30 [ @0 [0 15 [0 s [0
2 - 2.8 - 4.2 - = - -

: M 1000 M5R 8
S
[ % ] e T MSR 12 - 42 - -7 100 10
MSR 16 - - 1.3 - 159 250 341 341
l MSR 20 - - 19.4 - 272 35 505 505 505
MSR 25 - - 30.6 - 428 551 673 673 673
-] o -]
60— 60— —] o-}e—-- N.B.: - Do not exceed the limit load. It will effect the precision on the
5 o o - My x 1000 precise slide rail, if it exceeds the limit
‘ ) ) ‘ b X1+X2) - Avoid hitting with great force
] - Inertial load must be with in 1/10 of the allowable motionless load
- X1 is the distance from the the body to the point of loading
l - X2 is the distance from the center of the body to his side
- X3 is the distance from the point of loading to center of the guide
go O° Mr x 1000
e Fr= —X3
X3 Hinweise: - Uberschreiten Sie die Belastungsgrenze nicht, da dies

Auswirkungen auf die Genauigkeit der Fiihrungsschiene hat.
- Vermeiden Sie Uberbelastung.
- Die Tragheitsbelastbarkeit muss zwischen 1/10 der erlaubten
bewegungslosen Belastbarkeit sein.
- X1 ist die Entfernung des Gehauses zum Beladepunkt
- X2 ist die Entfernung vom Zentrum zum Gehauseanfang
- X3 ist die Entfernung vom Beladepunkt zum Zentrum der Fiihrung

ﬂ Allowable weight in kg
“ Zugelassenes Gewicht in Kg

A%
[e) [0] O

EaEs OICE O sk 8 j
é)OOOO o (0] MSR 12 2

(I, =2 | 57 O
0o MSR 16 4
ﬂ MSR 20 6
MSR 25 9

Types of assembly Befestigungsmaoglichkeit

fh

i Lrwv
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Pneumatischer Linearantrieb - Serie MSR mit Zylinder
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Pneumatic linear actuator - series MSR with cylinder
Pneumatischer Linearantrieb - Serie MSR mit Zylinder

MSR8 22 24 65 35 14.6

MSR 12 8§ 28532 9 5 20 / M4 6 4 35 16 5 38 28 50 16 65 8 M5 185
MSR 16 10 365 40 12 6 26 / M5 7 5 4 21 6 48 35 62 20 55 95 M5 21
MSR 20 13 455 50 18 6 30 30 M5 8 5 27 6 58 46 76 25 10 14 1/8 25
MSR 25 15 55 62 22 7 38 38 M6 10 6 30 7 70 56 92 31 13 19 18 31

MSR8 7 38 115 125 6 32 115 55 85
MSR 12 10 M4 5 85 5 15 20 185 8 M4 43 15 M5 10 19 9.5 6.75 11
MSR 16 12 M5 55 10 55 19 26 23 10 M5 52 19 Me 12 24 1 85 11

2

3
MSR 20 15 M6 65 12 65 215 30 28 11 M5 52 215 M6 12 275 3 13 95 10
MSR 25 18 M8 85 15 8 235 38 34 15 M6 6.6 235 M8 16 30 4

16 12 12

10 49 48.5 25 56 1 25 23.5 20 28 1 28 25
MSR 8 30 65 64.5 40 72 1 40 43.5 = 20 20 2 20 40
50 101 1005 38 108 2 38 63.5 50 23 3 23 38
20 71 70 1 36,5 = 1 35
50 103 102 35 112 2 35 66.5 - 36 36 2 36 35
MSR 12 75 149 148 55 158 2 55 915 1255 72 36 3 36 35
100 203 202 65 212 2 65 1165 1795 76 38 4 38 65
30 76 75 35 87 1 35 49 = 40 40 1 40 35
50 101 100 30 112 2 30 69 - 30 30 2 30 30
MSR 16 75 151 150 55 162 2 55 94 125 70 35 3 35 55
100 199 198 65 210 2 65 119 173 70 35 4 35 65
125 249 248 70 260 2 70 144 223 70 35 6 35 70
30 83 81.5 50 97 1 50 51 = 35 45 1 45 40
50 108 106.5 35 122 2 35 71 = 35 35 2 35 35
MSR 20 75 147 1455 60 161 2 60 96 - 70 35 3 35 60
100 200 1985 70 214 2 70 121 168 70 35 4 35 70
125 254 2525 80 268 3 80 146 223 755 38 5 38 70
150 306 3045 80 320 3 80 171 275 875 44 6 44 80
30 92 90.5 50 108 1 50 55 = 45 45 1 45 40
50 115 1135 35 131 2 35 75 = 35 35 2 35 35
MSR 25 75 156 1545 60 172 2 60 100 - 70 35 3 35 60
100 197 1955 70 213 2 70 125 162 70 35 4 35 70
125 255 2535 75 271 3 75 150 218 76 38 5 38 75
150 292 2935 80 311 3 80 175 258 80 40 6 40 80
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Pneumatischer Linearantrieb - Serie MSR mit Zylinder

Brackets for shock absorber Montagewinkel fuir StoBdampfer

Type __
20ST | 30ST [40ST | 50ST | 75ST |100ST|125ST|150ST

MSR8 8 20.5 145 235201 - 241 - 271

MSR 12 95 8 155 15 45 315 - 15 - - 13 26 26

MSR 16 11 10 16 18 55 375 - - 28 - 23 29 29 29

MSR 20 13 12 44 245 70 475 - - 58 - 53 39 59 58 58
MSR 25 16 15 38 245 80 545 - - 5 - 53 37 58 56 58

Brackets for adjustable stroke
Montagewinkel fiir Verstellbaren Anschlag

c FAT ‘E‘ 6 F
01 ©
o o o o @) .
cO o & | ©©
S o o o @

C Stroke range
“ Hub-Bereich
7

MSR 8 8 95 145 38 235 19 0-15 mm
MSR 12 95 8 45 15 45 315 19 0-15 mm
MSR 16 11 10 5 18 55 375 22 0-20 mm
MSR 20 13 12 17 245 70 475 37 0-30 mm
MSR 25 16 15 11 245 80 545 34 0-30 mm
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